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CHCNAV

PROCESAMIENTO DE

DATOS SIN FALLOS DESDE
EL CAMPO A LA OFICINA

CoPre es un potente ecosistema de software desarrollado por CHCNAV que permite a los usuarios procesar de forma rapida y

eficaz los datos cartograficos geoespaciales moviles.

CoPre proporciona un procesamiento preciso de las trayectorias mediante un algoritmo propio, la georreferenciacion de
nubes de puntos e imagenes, la coloracion y el filtrado de las nubes de puntos y otras funciones utiles, como la generacion de
modelos ortograficos digitales (DOM), que mejoran enormemente la precision del pos-procesamiento.

El software CoPre es la columna vertebral de la serie de sistemas LIDAR de CHCNAV y se actualiza regularmente con nuevas

caracteristicas, funcionalidades y herramientas.

SOPORTA TODOS LOS
ESCANERES LIDAR DE CHCNAV.

Acceso instantaneo al procesamiento de datos en bruto
El software de escritorio CoPre proporciona acceso
instantaneo a los datos en bruto de todos los sistemas
LiDAR de CHCNAV. Ya sea que desee procesar datos del
compacto AlphaAir 10 para UAVs, realizar un procesamiento
masivo de datos desde el sistema AlphaPano o Alpha3D
montado en vehiculo, u obtener los resultados de su
proyecto cartografico de corredores con AlphaUni 20 o
AlphaAir 15 en un helicoptero, CoPre admite todos sus
escenarios de cartografia.

FLUJO DE TRABAJO DE
PREPROCESAMIENTO
COMPLETO .

Procesar archivos de trayectoria, datos LiDAR e
imagenes RGB.

Todo procesamiento de datos LiDAR comienza con el
primer y principal paso de generacion de trayectorias.
CoPre cuenta con el preciso y eficaz algoritmo
desarrollado por CHCNAV para procesar los datos
brutos capturados, incluidos los archivos de trayectoria
(POS), los datos LiDAR y las imagenes RGB.

Se pueden procesar multiples conjuntos de datos
simultaneamente para aumentar la eficiencia del flujo
de trabajo, resolviendo el problema de las unidades
basadas en SLAM de actualizar un mapa de un entorno
desconocido y al mismo tiempo realizar un seguimiento
de la ubicacion dentro de él.

PROCESAMIENTO AUTOMATIZADO

Procesamiento de datos facil de usar
Basadas en una amplia experiencia en la recopilacion de
datos cartograficos moviles, las soluciones de CHCNAV
estan disefiadas para garantizar una alta eficiencia en el
procesamiento de datos. CoPre admite el procesamiento
automatizado de nubes de puntos, la georreferenciacion de
imagenes, la coloracion de nubes de puntos, los mapas de
profundidad y la salida de resultados en un solo clic.
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ANALISIS EFICAZ DE LOS
DATOS DEL ESCANER LASER

Visualizacion y coloracion de los datos de masa

CoPre incluye diferentes opciones potentes para comprobar
los datos después de los pasos de procesamiento. Admite
la visualizacion de conjuntos de datos masivos con multiples
opciones de coloracién. Se puede realizar una comprobacion
automatica del corte de la trayectoria y de la estratificacion,
lo que permite detectar rapidamente los desajustes en todo
el conjunto de datos. La precision de la elevacion puede
verificarse automaticamente mediante la importacion de puntos
de control de elevacién. Se dispone de mdltiples informes de
precision para abordar los requisitos de control de calidad.

CALIDAD EXTREMA DE LOS
DATOS LIDAR

Tecnologia avanzada de calibracion y optimizacién

Para los expertos que deseen optimizar aiin mas la calidad de sus
datos, CoPre cuenta con un modo de procesamiento avanzado.
Se ocupa de los problemas de superposicion de varias nubes de
puntos y mejora la precision relativa gracias a un potente algoritmo
de ajuste de bandas. Para mejorar la precision absoluta de la nube
de puntos se puede recurrir a puntos de control del terreno (GCP).
La avanzada tecnologia de calibracién y optimizacion da como
resultado un grosor de la nube de puntos un 30% menor que el de
productos similares en el mercado.

MODULO DE RECONSTRUCCION
AVANZADO

Generacion y modelado de DOM
Los usuarios pueden disfrutar plenamente de las ventajas
de utilizar LIDARs CHCNAV aerotransportados para la
captura de datos ya que el médulo de reconstruccion
CoPre soporta el proceso de triangulacion aérea que puede
exportar el resultado final del mapa orto-fotografico digital y
el resultado del médulo de malla 3D sin necesidad de otros
SWs. El algoritmo de generacion y modelado de DOM de
Copre también admite la combinacion de fotos y nubes de
puntos capturadas por los LIDAR de CHCNAV al mismo
tiempo para exportar rapidamente ortofotos o modelos 3D
de alta eficacia para su comprobacion en el lugar.



Latitude
Projection Helghim)

Director de CS

El usuario puede seleccionar
el sistema de coordenadas
de una lista predefinida
de sistemas mundiales o
establecerlo manualmente
introduciendo los parametros
necesarios.

Flujo de
procesamiento del

asistente
Un proceso guiado paso a
paso alcanza los resultados
finales en sélo 6 pasos,
intuitivo y listo para usar sin
formacion.

Procesamiento

paralelo de multiples

proyectos

Admite la importacion masiva
de varios conjuntos de datos
de proyectos, configuracion

por lotes y procesamiento
automatizado.

CHCNAV

FUSION DE
SENSORES

Visualizacion masiva

de datos

Admite la visualizacion fluida
de datos de mas de 200 GB,
con modos de representacion
para elevacion, intensidad,
color verdadero, etc., lo que
facilita la comprobacion de
calidad de los datos.
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ESPECIFICACIONES

Sistema operativo Microsoft Windows 7, 8, 10(11-bit) Tipo de licencia Cadigo de registro permanente
. ) Cadigo de registro por tiempo limitado
Sistema de archivos NTFS

Controlador del dongle USB (opcional)
Hardware

Actualizacion del SW Comprobacion de la version en linea

Procesador Intel > Core™ i7 (Minimo) Paquete de instalacion manual
Intel © Core™ i9 (Recomendado) qu u
RAM 16 GB (Minimo) Idioma Soportado
32 GB o mas sistema operativo de 64 bits Inglés
(Recomendado)
Disco duro Disco SSD de 500 GB (Minimo) Ruso
Disco SSD de 1 TB (Recomendado) Chino
Opcion de disco para RAID 5, 6 0 10 con/ SATA 0 SAS Japonés

proyectos grandes
opcion
Tarjeta grafica

Discos

Nvidia GeForce 4 GB (Minima)
Nvidia GeForce 6 GB (Recomendada)

Pantalla 1024 x 768 (Minima)
1920 x 1280 (recomendada)
Entrada Teclado, ratén con rueda

Médulo de Médulo de
modelizacion  procesamiento TPV
aerotransportado montado en vehiculo

Versién

Caracteristica .
estandar

Modo de plataforma

Aerotransportado/Montado en vehiculo/De mochila Copia de datos v x x
SLAM Aerotransportado/Montado en vehiculo/De Director de CS N < <
mochila/De mano
SLAM Aerotransportado/Montado en vehiculo/De Procesamiento de datos de N < <
mochila/De mano nubes de puntos
SLAM Aerotransportado/Montado en vehiculo/De Georreferenciacion de N % %
mochila/De mano imagenes
Aerotransportado/Montado en vehiculo/De mochila Ajuste de trayectorias v x x
SLAM Aerotransportado/Montado en vehiculo/De Refinamiento del punto de N < <
mochila/De mano control
SLAM Aerotransportado/Montado en vehiculo/De Comprobacion de. !a calidad de

; datos (comprobacion de perfiles v x x
mochila/De mano "

/ comprobacion de GCP)
AEROTRANSPORTADO DOM/AT N x
AEROTRANSPORTADO Modelado 3D aerotransportado x ~ x
AEROTRANSPORTADO Procesamiento de TPV N % <
aerotransportado
Montado en vehiculo/ De mochila Proce§am|ento de TP.V en x x N
vehiculos/de mochila
SLAM de mano Vista y exportacion de nubes N % %
de puntos

SLAM de mano Optimizacién con un solo clic N x x
SLAM de mano Costura multi-estacion N X X
SLAM de mano Modelado 3D SLAM de mano v x x

*Las especificaciones estan sujetas a cambios sin previo aviso.
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